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 ETAKEدفترچه راهنمای فارسی اینورترهای ایتیک 

 

 ر های اولیه راه اندازی اینورتر پارامت

  پارامتر  نام پارامتر  مقدار پارامتر 

)در این    سرعت : کنترل برداری بدون سنسور 0

 حالت باید پارامترهای موتور شناسایی شود( 

پیش فرض از این   (ولتاژ / فرکانسخطی ) : کنترل 2

 حالت استفاده گردد 

 F0.01 1 حالت کنترل موتور 

 پنل فرمان از:  0

 ترمینال فرمان از:  1
 F0.02 2 انتخاب منبع فرمان 

: تنظیم دیجیتال ) غیرقابل قبول در هنگام قطع   0

 برق (

آخرین  : تنظیم دیجیتال ) در صورت قطع برق  1

 (   مقدار ذخیره می شود

 ولت  10تا   0: ورودی آنالوگ 2

 (MULTI STEP)  ی: چند مرجع 6

7  :PLC   

8 : PID 

 X F0.03 3 منبع انتخاب فرکانش اصلی 

  F0.03تا حداکثر فرکانس )زمانی معتبر است که  0

 ( تنظیم شده باشد 1یا   0روی 
 F0.08 4 فرکانس پیشفرض 

 F0.10 5 حداکثر فرکانس  هرتز  1000تا   50از 

تا فرکانس حداکثر   F0.14)فرکانس کمینه پایین ) 

 F0.10)فرکانس )
 F0.12 6 فرکانس بیشینه بال 

 F0.14 7 فرکانس کمینه پایین  F0.12)هرتز تا فرکانس بیشینه بالا ) 0از 

 F0.15 8 فرکانس کلید زنی  هرتز  کیلو 16تا   0.5

 F0.17 9 زمان شتاب به ثانیه 

 F0.18 10 زمان کاهش سرعت  به ثانیه 
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 پارامتر های موتور 

 ورودی   ترمینال

  پارامتر  نام پارامتر  مقدار پارامتر 

 عملکرد : بدون  0

 : راستگرد  1

 گرد : چپ 2

 سیمه )فرمان شاسی(  3: کنترل  3

قابل تنظیم   F8.00که در  JOG)سرعت دوم ): راستگرد  4

 است 

قابل تنظیم   F8.00که در  JOG)گرد سرعت دوم ) : چپ 5

 است 

 FC.01در پارامتر  سرعت اول چند سرعته، : ترمینال  12

 FC.02در پارامتر  سرعت دوم چند سرعته، : ترمینال  13

 FC.04در پارامتر  سرعت سوم چند سرعته، : ترمینال  14

 FC.08در پارامتر  سرعت چهارم چند سرعته، ترمینال :  15

 DI 1 F4.00 1  عملکردانتخاب 

 DI 2 F4.01 2  عملکردانتخاب 

 DI 3 F4.02 3 عملکرد انتخاب 

 DI 4 F4.03 4 عملکرد انتخاب 

 DI 5 F4.04 5 عملکرد انتخاب 

 DI 6 F4.05 6  عملکردانتخاب 

 

 ترمینال خروجی 

  پارامتر  نام پارامتر  پارامتر مقدار 

 : بدون خروجی  0

 : اینورتر در حال کار  1

 : خروجی خطا ) توقف (  2

 FTD1: تشخیص سطح فرکانس خروجی  3

 ((F8.19 , F8.20 

 : سرعت صفر هرتز ) در حالت توقف خروجی ندارد (  5

 هشدار اضافه بار موتور:  6

 F5.02 1 (  T/A , T/B , T/C)   1رله خروجی

 F5.04 2 ( T/A , T/C)   2رله خروجی

 

  پارامتر  نام پارامتر  مقدار پارامتر 

: بازگشت به تنظیات کارخانه )به استثنا تنظیمات  01

 موتور(

 FP.01 1 بازگشت به تنظیمات پیشفرض 
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 راهنمای سیم بندی 

`   
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 های موتور پارامتر

  پارامتر  نام پارامتر  مقدار پارامتر 

 F1.01 1 توان نامی موتور  کیلووات  1000تا   0.1

 F1.02 2 ولتاژ نامی موتور  ولت  2000تا  1

  AC  < =55آمپر )قدرت درایو  655.36تا  0.01

 کیلووات( 

  AC >  55آمپر )قدرت درایو  6553.5تا   0.1

 کیلووات 

 F1.03 3 جریان نامی موتور 

 F1.04 4 فرکانس نامی موتور  تا حداکثر فرکانس  0.01

 F1.05 5 سرعت چرهش نامی موتور  RPM)دور بر دقیقه ) 65535تا  1

 

  پارامتر  نام پارامتر  مقدار پارامتر 

 %10تا  0.1%

 ( Torque boostگشتاور راه اندازی )

برای کاربرد هایی که در فرکانس های پایین نیاز به گشتاور  

 توصیه نمی شود.  9مقدار تنظیمی بیشتر از  دارند.

F3.01 1 
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